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OBERRETL,K.: Enseitiger Linearmotor mit Kafig im 
Sekundarteil. In: Archiv fur Elektrotechnik 56, 1974, 
S.305-319; 



Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Linearmotor mit integrierter Kuhlung 

(§) Bel einem Linearmotor ist das Pnmdrteil mittels eines 
Kuhikreislaufes zu kuhien, um die durch die stromdurchflos- 
senen Laiterwicklungen erzeugte Veriustwarme abzufuhren. 
In gleicher Weise ist bei einem Asynchron-Linoarmotor auch 
das Sekundarteil zu kuhien, um die durch die Wirbelstrome 
erzeugte Vertustwaime abzufuhren. Um die im Primar- 
und/oder Sekundarteil anfallonde Veriustwarme mit einfa- 
chem Bauaufwand, ohne Erhohung des Bauvolumens und 
unter Schaffung von weitgehend temperatumeutralen An- 
schluSflachen, mit denen das Primar- und/oder Sekundarteil 
an dan zu beweganden Maschinenteilen zu befostigen ist, 
abfuhren zu konnen, wird vorgeschlagen, die Kuhlrohre der 
Kuhikreislaufa fur das Primar- und/oder Sekundarteil in 
Nuten auf deren Rucken- bzw. AnschluSflachen zu verlegen. 
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und ein Rucklauf-Sammelkanal angeordnet sein, so dafi 
Kuhlkreislaufe geschaffen werden konnen, die die Ruk- 
kenflache des Primarteils infoige einer gegensinnigen 
Durchstromung weixestgehend gleichformig zur Ab- 
kuhlung bringen: 5 

Die vorbeschriebenen MaBnahmen betreffen die 
Kuhleinrichtungen in den Riickenflachen 6, 26 von Pri- 
m^eilen 1, 11 von Linearmotoren, mit denen die in den 
Lauferwicklungen entstehende Verlustwarme abfuhr- 
barist 

Mit den gleichen Kuhleinrichtungen konnen auch die 
Riickenflachen der hier nicht n^er beschriebenen Se- 
kundarteile von Asynchron- Linearmotoren ausgestattet 
werden, bei denen die durch Wirbelstrdme hervorgeru- 
fene Verlustwarme abgefiihrt werden mu6. In gleicher is 
Weise wie bei den Primarteilen kann dabei die Rucken- 
flache des Sekundarteils auf ein temperaturneutraJes 
MaB abgekuhlt werden, so daB auch durch das Sekun- 
darteil eines Asynchron- Linearmotors an dessen Ein- 
satzort keine Storeinfliisse infoige Verlustwarme her- 20 
vorgerufen werden konnea 

Patentanspruche 

1. Linearmotor, mit einem Primarteil und einem 25 

Sekundarieil, dessen Lange in Bewegungsrichtung 
des Linearmotors groBer als die L^ge des Primar- 
teils ist, wobei das Primarteil und das Sekundarteil 
jeweils einen, vorzugsweise aus Elektroblechen zu- 
sammengesetzten, genuteten Eisenkem aufweisen, 30 
in den Nuten des Primarteil- Eisenkerns eine ein- 
oder mehrphasige Lauferwicklung und in den Nu- 
ten des Sekundarteil-Eisenkems Leiterstabe ange- 
ordnet sind und wobei den Eisenkem des Primar- 
und/oder Sekundarteils mit Kuhlmittei durch- 35 
stromte KiihJrohre durchiaufen, dadurch gekemi- 
zeichnet, daB die Kuhlrohre (8, 28) auf den den 
Nuten (4) abgewandten Riickenflachen (6, 26) der 
Eisenkorper (2, 22) des Primar- (1) und/oder Sekun- 
darteils in Kuhlnuten (7, 27) angeordnet sind. 40 

2. Linearmotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kuhlnuten (7, 27) quer zur Langs- 
erstreckung der Eisenkorper (2, 22) des Primar- (1) 
und/oder Sekundarteils verlaufen. 

3. Linearmotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 45 
zeichnet, daB die Kuhlnuten (7, 27) parallel zur 
Langserstreckung der Eisenkorper (Z 22) des Pri- 

(1) und/oder Sekund^eils verlaufen. 

4. Linearmotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kuhlnuten (7, 27) schrag zur 50 
Langserstreckung der Eisenkorper (2, 22) des Pri- 
mar- (1) und/oder Sekundarteils verlaufen. 

5. Linearmotor nach einem der Anspriiche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kuhlrohre (8, 28) 

in die Kuhlnuten (7, 27) eingeprefit sind. 55 

6. Linearmotor nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kuhlrohre (8, 28) 
maanderforraig gebogen sind, wobei Anfang und 
Ende der Kiihlrohranordnung an den entgegenge- 
setzten Endflachen (11, 12; 31, 32) der Eisenkorper so 
(2, 22) des Primar- (1) und/oder Sekundarteils ange- 
ordnet sind. 

7. Linearmotor nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kiihlrohre (8) ma- 
anderfdrmig gebogen sind, wobei Anfang und Ende 65 
der Kiihlrohranordnung an einer Endflache der Ei- 
senkorper (2) des Primar- (1) und/oder Sekundar- 
teils angeordnet sind. 
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8- Linearmotor nach einem der Anspriiche 6 oder 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kiihlrohre aus 
zwei Oder mehreren gegensinnig mit Kiihlfliissig- 
keit durchstromten Kreislaufen bestehen, die in den 
Kuhlnuten (27) nach der MaBgabe verlegt sind, daB 
benachbarte Kuhirohrabschnitte in unterschiedli- 
chen Richtungen mit Kiihlflussigkeit durchstromt 
werden. 

9. Linearmotor nach einem der Anspriiche I bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB in den Kuhlnuten (27) 
Kuhirohrabschnitte (28) verlegt sind, die an zu bei- 
den Seiten der Eisenkorper (22) des Primar- (1) 
und/oder Sekundarteils angeordneten, als Vorlauf- 
und Rucklaufleitungen dienenden Sammelkanalen 
(40, 41) angeschiossen sind. 

10. Linearmotor nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zwei oder mehrere, jeweils aus in den 
Kiihlnuten (27) verlegten Kuhlrohrabschnitten (28), 
einem Vorlauf-Sammelkanal (40) und einem Riick- 
lauf-Sammelkanai (41) bestehende Kreislaufican^e 
angeordnet sind, wobei die Kuhirohrabschnitte (28) 
nach der MaBgabe verlegt sind, daB zwei benach- 
barte Kuhirohrabschnitte (28) unterschiedlichen 
Kreislaufen angehoren und gegensinnig mit Kuhl- 
flussigkeit durchstromt werden. 

1 1. Linearmotor nach einem der Anspruche I bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Eisenkorper (2, 
22) des Prim^- (1) und/oder Sekund^eils aus ei- 
nem aus einzelnen Blechelementen (3) geschichte- 
ten Blechkorper besteht, wobei die Kuhlnuten (7, 
27) zur Aufnahme der Kuhlrohre (8, 28) durch Stan- 
zen hergestellt sind. 
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